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idéo du store automatisé et son programme Arduino assoscié qui seront présentés au concours C.Geéni:

Le programme Arduino en cours d'amélioration car nous souhaitons rentrer une formule pour lire
directement la vitesse en km/h :

#include <TSi2cMotorDriver.h>

TSi2cMotorDriver i2cMotorDriver ;

void setup()

i2cMotorDriver.begin() ;

void loop()
if ( (analogRead(0) ) > (300)))

i2cMotorDriver.MotorSpeedSetAB(255,255) ;
i2cMotorDriver.MotorDirectionSet(TSi2cMotorDriver ::BACKWARD) ;
delay( 5 * 1000) ;

else

i2cMotorDriver.MotorSpeedSetAB(255,255) ;
i2cMotorDriver.MotorDirectionSet(TSi2cMotorDriver ::STOP) ;
delay( 10 * 1000) ;

if (( (analogRead(1))>(3)))
i2cMotorDriver.MotorSpeedSetAB(255,255) ;
i2cMotorDriver.MotorDirectionSet(TSi2cMotorDriver ::FORWARD) ;
delay( 5 * 1000) ;

else

i2cMotorDriver.MotorSpeedSetAB(255,255) ;

i2cMotorDriver.MotorDirectionSet(TSi2cMotorDriver ::STOP) ;
delay( 10 * 1000) ;
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